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МОДУЛЬ «ВИРТУАЛЬНАЯ КЛИНИКА АКУШЕРСТВА И ГИНЕКОЛОГИИ»

	№ пункта по перечню                 
	Название симулятора по перечню

	48
	Виртуальный симулятор вагинального обследования

	49
	Робот-симулятор для отработки навыков родовспоможения

	50
	Манекен для отработки навыков родовспоможения и оказания приемов неотложной медицинской помощи в акушерстве

	51
	Фантом имитации родов

	52
	Фантом вагинального осмотра


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

№ 48 Виртуальный симулятор вагинального обследования
	№п/п
	Наименование позиции/требуемые характеристики
	Значение параметра/

наличие параметра/

соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения

	1.1.
	Наименование: Виртуальный симулятор вагинального обследования
	

	1.2.
	Количество, шт.
	
2

	1.3.
	Область применения: симулятор навыков в акушерстве и гинекологии
	Акушерство и гинекология

	2.
	Состав (комплектация) оборудования:
	Наличие

	2.1.
	Общее описание симулятора

Компьютерный тренажер-симулятор предназначен для отработки навыков пальцевого вагинального исследования (в том числе при родах)
	Наличие

	2.2.
	Общие требования
	

	2.2.1.
	Инструкция на русском языке и иная официальная техническая документация
	Наличие

	2.2.2.
	Гарантийная документация на русском языке
	Наличие

	2.2.3.
	Установка (инсталляция) оборудования
	Наличие


	2.2.4.
	Гарантийное и сервисное обслуживание за счет поставщика
	Не менее 12 месяцев с момента ввода в эксплуатацию

	2.2.5.
	Обучение персонала работе на аппарате после инсталляции оборудования (для компьютеризированных симуляторов)
	Наличие

	2.2.6.
	Движения двух пальцев при исследовании отображаются на экране компьютера в режиме реального времени
	Соответствие

	2.2.7.
	Сенсоры на пальцах позволяют измерить и отобразить расстояние между 2 пальцами, а также расстояние пройденной траектории движения
	Соответствие 


	2.2.8.
	Возможность отображения линии седалищных остей
	Наличие

	2.2.9.
	Реалистичный мягкий материал точно имитирует тканевые структуры 
	Соответствие 

	2.2.10.
	Реалистичные тактильные ощущения при вагинальном исследовании матки
	Соответствие 

	2.2.11.
	Трехмерные (3D) изображения можно вращать на экране компьютера, что позволяет контролировать вагинальное исследование с любого ракурса
	Соответствие

	2.2.12.
	Возможность оценки зрелости шейки матки по шкале Бишопа от поздней стадии беременности до начала родов (степень раскрытия шейки матки, сглаживание, регулярность схваток и положение плода)
	Наличие

	2.2.13.
	Три взаимозаменяемые модели матки с разной степенью раскрытия и с головкой плода
	Наличие

	2.2.14.
	Возможность регулировки степени становления плода (опущения живота), что позволяет определить стадию родов в ходе вагинального исследования
	Наличие

	2.2.15.
	Модель с головкой плода может использоваться для измерения поворота головки плода при помощи определения положения сагиттального шва и затылочного родничка
	Соответствие

	2.2.16.
	Контроль поворота плода во время родов при помощи 3D визуализации на компьютере 
	Соответствие

	3.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	3.1.
	Тренажер в сборе, шт.
	Наличие 1 шт.

	3.2.
	Модель раскрытия матки, шт.
	Наличие 3 шт.

	3.3.
	Модель матки с головкой плода, шт. 
	Наличие 1 шт.

	3.4.
	Сенсор на палец, шт. 
	Наличие 2 шт.

	3.5.
	Система 3D трекинга, шт. 
	Наличие 1 шт.

	3.6.
	Ключ активации продукта, шт.
	Наличие 1 шт.

	3.7.
	Тележка, шт.
	Наличие 1 шт.

	3.8.
	Тканевый чехол, шт.
	Наличие 1 шт.


	3.9.
	Компьютер, шт. 
	Наличие 1 шт.

	4.
	Технические требования и характеристики:
	

	4.1.
	Операционная система Windows
	Соответствие

	4.2.
	Двухядерный процессор с частотой 1,1 GHz не менее 
	Соответствие

	4.3.
	Память не менее 4Гб
	Соответствие

	4.4.
	Жесткий диск не менее 120 Gb
	Соответствие

	4.5.
	Видео карта встроенная – не хуже
	Соответствие

	4.6.
	USB разъемы для подключения системы 3D трекинга и регистрационного ключа не менее 2-х
	Соответствие

	4.7.
	Программное обеспечение 
	Наличие

	4.8.
	Визуализация вращение головки плода
	Соответствие

	4.9.
	Возможность просмотра 3D изображения с 5 ракурсов
	Наличие

	4.10.
	Возможность увеличения изображения
	Наличие

	4.11.
	Виртуальное вагинальное исследование
	Соответствие

	4.12.
	Визуализация с использованием модели для практики вагинального обследования
	Соответствие

	4.13.
	Использование 3D сенсоров для воспроизведения движения пальцев на компьютере
	Наличие

	4.14.
	Возможность включения/выключения отображения анатомических моделей на дисплее: плод, таз, матка, пальцы, линии соединения седалищных остей
	Наличие

	4.15.
	Возможность выбора модели матки (варианты раскрытия матки: 1-2 см, 3-4 см, 8-9 см и с головкой плода)
	Наличие

	4.16.
	Возможность выбора положения плода из 8 вариантов
	Наличие

	4.17.
	Возможность выбора типа отображения модели: матка в поперечном сечении слева, матка в поперечном сечении справа, матка во фронтальном поперечном сечении, матка в заднем поперечном сечении
	Наличие

	4.18.
	Возможность вращения, перемещения и приближения 3D изображения модели
	Наличие

	4.19.
	Измерение расстояния между двумя пальцами во время исследования
	Наличие

	
4.20.
	Измерение пройденного пути одним пальцем
	Наличие

	4.21.
	Электропитание системы трекинга
	220V,

50-60 Гц


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

№ 49 Робот-симулятор для отработки навыков родовспоможения
	№п/п
	Наименование позиции/требуемые характеристики
	Значение параметра/

наличие параметра/

соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения

	1.1.
	Наименование: Робот-симулятор для отработки навыков родовспоможения
	

	1.2.
	Количество, шт.
	4

	1.3.
	Область применения:

симулятор навыков в акушерстве
	

	2.
	Состав (комплектация) оборудования:
	Наличие

	2.1.
	Общее описание симулятора:
	

	2.1.1.
	Беспроводной, автоматический высокореалистичный робот-симулятор роженицы и плода для обучения приёмам родовспоможения (в т.ч. наблюдение за роженицей, роды, послеродовый уход), включает анатомически реалистичный робот-симулятор матери и плода.
	Соответствие

	2.1.2.
	Робот-симулятор роженицы используется для обучения комплексу мероприятий по родовспоможению – до, во время и после родов, включая отработку родов в норме, так и патологических родов, например, роды при головном предлежании плода, роды при тазовом предлежании плода, плечевая дистоция, неповрежденная / фрагментированная плацента, инвертированная матка, послеродовое кровотечение, преэклампсия.
	Соответствие

	2.1.3.
	Прошедшая валидацию компьютерная модель физиологии и фармакологии дополнена интегрированной физиологической моделью матери и плода, которая обеспечивает автоматический клинически корректный отклик на вмешательства во время выполнения сценариев.
	Соответствие

	2.1.4.
	Автоматическая система родоразрешения позволяет контролировать длительность и течение родов.
	Соответствие

	2.1.5.
	Полноростовый артикулируемый робот-симулятор роженицы можно располагать в различных положениях.
	Соответствие

	2.1.6.
	Робот-симулятор роженицы включает не менее 10 сценариев, которые управляются специальным ПО. Они предустановлены на компьютере инструктора. ПО позволяет проигрывать сценарии, генерирует физиологические данные и дает корректный отклик на вмешательства.
	Соответствие

	2.1.7.
	Робот-симулятор является моделью реального человека
	Соответствие

	
	Полностью повторяет скелетную структуру человека, передает анатомическое строение человеческого тела. Позвоночник, шея, руки и ноги имеют реалистичную подвижность во всех суставах. 
	Соответствие

	2.1.8.
	Руки и ноги сгибаются в суставах
	Соответствие

	2.1.9.
	Кожа робота по своим ощущениям и внешнему виду напоминает кожу человека. 
	Соответствие

	2.1.10.
	Симулятор демонстрирует признаки жизнедеятельности, такие как спонтанное дыхание, моргание, экскурсия лёгких, а также обеспечивает возможность регистрации у него ряда параметров и реагировать на терапевтическое вмешательство автоматически – без участия инструктора.
	Соответствие

	2.1.11.
	Имитация кровотечения 
	Наличие

	2.1.12.
	Кровопотеря дает адекватное автоматическое изменение физиологии без запуска сценария
	Соответствие

	2.1.13.
	Моргание век происходит автоматически и зависит от физиологического статуса пациента, в сознании он или нет
	Соответствие

	2.1.14.
	Зрачки автоматически реагируют на свет и отражают состояние физиологии на текущий момент
	Соответствие

	2.1.15.
	Роды возможны из таких положений как: лежа на спине, сидя, стоя на четвереньках.
	Соответствие

	2.1.16.
	Инструктор контролирует скорость и длительность схваток.
	Соответствие

	2.1.17.
	Для приема Леопольда используется дополнительный плод с твердой головкой и мягкими ягодицами, для определения ягодичного предлежания. Все металлические и пластмассовые соединения скрыты.
	Соответствие

	2.1.18.
	Особенности репродуктивной системы и процесса родов
	

	2.1.18.1
	Реалистично выполненный родовой канал и половые органы. Анатомические ориентиры тазового дна и гениталий позволяют проводить влагалищное обследование на предмет оценки состояния шейки матки, продвижения плода и положения плода. 
	Соответствие

	2.1.18.2.
	Прием Леопольда. Возможность пальпации живота роженицы для выполнения 4 приёмов, используемых для определения положения плода.
	Соответствие

	2.1.18.3.
	Звуки сердца плода,  ЧСС плода, вариации и периодические изменения могут быть выслушаны при помощи стетоскопа.
	Соответствие

	2.1.18.4.
	Автоматическое продвижение и ротация плода контролируется при помощи ПО.
	Соответствие

	2.1.18.5.
	Роды при головном предлежании плода, роды при тазовом предлежании плода. Робот-симулятор поддерживает роды в норме и патологические роды, включая различные вариации головного и тазового предлежания.
	Соответствие

	2.1.18.6.
	Плечевая дистоция. Во время родов возможна имитация плечевой дистоции, когда плод не может продвигаться по родовому каналу.
	Соответствие

	2.1.18.7.
	Возможна имитация вагинального кровотечения, включая послеродовое кровотечение.
	Соответствие

	2.1.18.8.
	Мягкая матка/ Матка с сокращениями. На роботе-симуляторе возможно путем пальпации оценить состояние матки. Возможно проведение массажа матки для изменения мягкого состояния матки.
	Соответствие

	2.1.18.9.
	Инвертированная матка. На роботе-симуляторе возможно оценить инверсию матки после родов путем пальпации и визуального осмотра. Курсанты могут отработать репозицию инвертированной матки или определить, что репозиция невозможна.
	Соответствие

	2.1.18.10.
	Сменные модели шейки матки позволяют моделировать различные степени раскрытия от закрытой до открытой на 10 см, а также сглаживание от 0 до 100%. 
	Соответствие

	2.1.19.11.
	При выполнении маневров Макробертса наблюдается тазовый наклон и регистрируется время выполнения в журнале событий.
	Соответствие

	2.1.18.12.
	Прием Заванелли
	Соответствие

	2.1.18.13.
	При плечевом предлежании имитируется рождение второй ручки
	Соответствие

	2.1.18.14.
	Определение положения Тренделенбурга, левого латерального наклона, ротации переднего и заднего положения при плечевой дистоции (прием Рубина II и Вудса)
	Соответствие

	2.1.18.15.
	Выполнение эпизиотомии
	Соответствие

	2.1.18.16.
	Имитация Кесарева сечения
	Соответствие

	2.1.19
	Характеристики плода:
	

	2.1.19.1
	У плода имеется анатомически корректный череп с сагиттальным швом и родничками, которые можно пропальпировать для определения положения плода во время выполнения влагалищного обследования.
	Соответствие

	2.1.19.2
	У плода имеется артикулируемая шея (с латеральным движением), плечевые, локтевые, коленные и бедренные суставы
	Соответствие

	2.1.19.3
	Возможно использование щипцов для отработки правильной техники захвата и продвижения плода по родовому каналу.
	Соответствие

	2.1.19.4
	Возможно использование вакуум-экстрактора для отработки правильной техники наложения и инструментальных родов.
	Соответствие

	2.1.19.5
	Сенсор тракции головки плода отслеживает тракцию головки книзу и может мониторировать опускание головки.
	Соответствие

	2.1.19.6
	У плода имеется реалистичная пуповина для отработки навыка своевременного зажима пуповины после родов.
	Соответствие

	2.1.19.7
	Неповрежденная / фрагментированная плацента. Рождение плаценты и ее осмотр на предмет целостности и исключение остатка фрагментов плаценты в полости матки.
	Соответствие

	2.1.19.8
	Имитация плача ребенка после родов
	Соответствие

	2.1.19.9
	Одноминутные и пятиминутные отметки по шкале Апгар
	Соответствие

	2.1.20.
	Дыхательная система
	

	2.1.20.1
	Реалистичные верхние дыхательные пути робота-симулятора роженицы (ротоглотка, носоглотка, гортань). Возможность проведения прямой ларингоскопии, оральной и назальной интубации, использование специальных устройств типа ЭТТ, назофаригеальные и орофарингеальные воздуховоды. Симулятор определяет и реагирует на раздельную интубацию главного бронха правого легкого.  В этом случае как следствие наблюдается односторонняя экскурсия грудной клетки, и звуки дыхания прослушиваются только справа.
	Соответствие

	2.1.20.2
	Восстановление проходимости дыхательных путей и вентиляция. Концентрация альвеолярных и артериальных газов в физиологической модели матери и плода корректно отражает эффективность вентиляции и подачи кислорода.
	Соответствие

	2.1.20.3
	Вентиляция дыхательным мешком. Симулятор поддерживает вентиляцию дыхательным мешком с автоматическим откликом на подачу кислорода заданного в программе. У пациента с апноэ автоматически произойдет десатурация, если он не будет эффективно провентилирован.
	Соответствие

	2.1.20.4
	Звуки лёгких. Звуки в норме/ с патологиями независимо синхронизируются при вентиляции правого и левого лёгкого. Звуки лёгких выслушиваются в точках спереди и сзади.
	Соответствие

	2.1.20.5
	Экскурсия грудной клетки. Синхронизирована с вентиляцией (спонтанной или вентиляцией позитивным давлением). Экскурсия пропорциональна дыхательному объёму.
	Соответствие

	2.1.20.6
	Экспирация. Нормальное дыхание, а также патофизиологические состояния типа астмы или ХОБЛ. Экспирация во время спонтанного дыхания и механической вентиляции.
	Соответствие

	2.1.20.7
	Звуки дыхания слышны как у реального человека
	Соответствие

	2.1.21.
	Сердечно – сосудистая система.
	

	2.1.21.1
	ЭКГ в 5 отведениях. Генерируется из соответствующих точек на роботе и отображается на настоящем ЭКГ мониторе. На грудной клетке робота-симулятора имеется 5 контактов для каждого из кабелей. Кривые ЭКГ можно просмотреть также на имитаторе прикроватного монитора. Сердечные ритмы (в норме и патологические) связаны с физиологией робота-пациента (т.е.  с давлением, сердечным выбросом и т.д.).
	Соответствие

	2.1.21.2
	ЭКГ в 12 отведениях. ПО и имитатор прикроватного монитора дают пользователям возможность имитировать ЭКГ в 12 отведениях. Кривые на мониторе будут идентичны по расположению стандартной распечатке ЭКГ в 12 отведениях, отображая 10 секундные интервалы ЭКГ с 4-мя вертикальными трассами.
	Соответствие

	2.1.21.3
	Пульс. У робота-симулятора пальпируется пульс на сонных, плечевых и лучевых артериях билатерально, он синхронизирован с сердечным циклом. Дефицит пульса возникает автоматически, в случае если систолическое артериальное давление падает ниже определенногопрограммойуровня.
	Соответствие

	2.1.21.4
	Компрессии грудной клетки. Симулятор поддерживает протокол по проведению СЛР с откликом в реальном времени. При проведении адекватных компрессий грудной клетки физиологическая модель робота-симулятора автоматически реагирует с соответствующими показателями кровообращения, сердечного выброса, центрального и периферического давления и пальпируемого пульса.
	Соответствие

	2.1.21.5
	Дефибрилляция и кардиостимуляция. Робот-симулятор может работать с настоящими ручными и автоматическими внешними дефибрилляторами и кардиостимуляторами.
	Соответствие

	2.1.21.6
	В/в доступ.  Внутривенная катетеризация с обратным током крови возможна билатерально на тыльной поверхности рук, предплечьях, в локтевой области рук. Жидкости и лекарственные препараты могут быть введены внутривенно. Физиологический отклик на введенный в программе препарат автоматически подсчитывается и показывается на прикроватном мониторе и манекене.
	Соответствие

	2.1.21.7
	Звуки сердца. Звуки в норме и патологии синхронизируются с сердечным циклом и выслушиваются обычным стетоскопом. Звуки можно выслушивать слева и справа.
	Соответствие

	2.1.21.8
	Давление. Симулятор поддерживает измерение давления билатерально путем аускультации и пальпации.
	Соответствие

	2.1.21.9
	Продвинутая сердечно-сосудистая система при проведении СЛР  определяет правильное положение рук, глубину и частоту компрессий и объём вентиляций, соотношение компрессий и вентиляций, вдохов и выдохов, артериальное давление, давление коронарной перфузии, давление церебральной перфузии, сердечный выброс и альвеолярную вентиляцию
	Соответствие

	2.22
	Нервная система.
	

	2.22.1
	Судороги. Робот-симулятор имеет различные клинические проявления судорог, такие как ритмичные движения рук, частое моргание, затрудненное дыхание. Судороги проявляются многогранно.
	Соответствие

	2.22.2
	Зрачки реагирующие на свет.  Зрачки автоматически реагируют на свет. Размер зрачка можно также контролировать в ручном режиме – не реагирует, сужен, расширен.
	Соответствие

	2.22.3
	Моргание. Контроль скорости моргания – быстро, нормально, медленно.
	Соответствие

	2.22.4
	Речь: записанная и живая. Библиотека записанных голосовых реакций. Микрофон, входящий в комплект, позволяет передавать звуки и речь инструктора.
	Соответствие

	2.1.23
	Мочевыделительная система.
	

	2.1.23.1
	Возможность введения мочевого катетера. Также имеется возможность выделения мочи и катетеризации мочевого пузыря.
	Соответствие

	2.1.24
	Модуль дополненной виртуальной реальности
	Наличие

	2.1.24.1
	Модуль представляет собой программно-аппаратный продукт, который позволяет в режиме реального времени наблюдать объёмную голограмму анатомического и физиологического состояния матери и плода. 
	Наличие

	2.1.24.2
	На голограмме, которую можно рассматривать с различных углов и расстояний, представлена внутренняя анатомия абдоминальной области роженицы, включая матку, тазовые кости, мышцы, а также плод с плацентой и пуповиной.
	Наличие

	2.1.24.3
	Во время сценария наблюдаются изменения как в голографическом изображении, так и в физиологии роженицы и плода.  При этом виртуальный инструктор дает подсказки курсантам, какие приемы необходимо предпринять для оказания помощи во время родов при плечевой дистоции. Курсанты будут сразу видеть, насколько эффективно был применен тот или иной прием, благодаря объёмному голографическому изображению внутренней анатомии, которое изменяется в зависимости от примененного приема.
	Наличие

	2.1.24.4
	Модуль работает со специальными очками, которые представляют собой надеваемый на голову обруч с расположенными перед глазами тонированными линзами с волнообразной призматической структурой, которые преломляют и отправляют в глаза пользователя изображения с расположенных по бокам микродисплеев.
	Наличие

	2.1.24.5
	Размер очков может быть приспособлен под размер головы пользователя.
	Наличие

	2.1.24.6
	На очках расположены кнопки для управления яркостью экрана и громкостью звука.
	Наличие

	2.1.24.7
	Очки автономны и не требуют подключения к ПК, смартфону или игровой консоли. Очки содержат электрический аккумулятор, которого должно хватать на 2-3 часа активного использования или 2 недели в спящем режиме. Очки также можно использовать во время зарядки аккумулятора.
	Наличие

	2.1.24.8
	Очками можно управлять с помощью жестов, голосом, с помощью специального кликера или нажатием кнопок.

Очки отслеживают направление взгляда пользователя, соответственно перемещая курсор. Голограмма, на которую направлен курсор, подсвечивается.
	Наличие

	2.1.24.9
	Очки обладают  камерами для сканирования окружения и ориентации в пространстве, микрофонами, гиростабилизатором, датчиком глубины
	Наличие

	2.1.24.10
	Очки используют 64-разрядный 4-ядерный процессор с частотой 1,04 ГГц – не менее. В дополнение к центральному и графическому процессорам имеют голографический процессор для обработки и интеграции данных, поступающих со всех сенсоров, а также пространственного сканированияпомещения, распознавания жестов, голоса и речи. 
	Наличие

	2.1.25
	Моделируемые клинические сценарии в стандартном комплекте
	

	2.1.25.1
	Симулятор снабжен учебными модулями, которые включают в себя набор отобранных Моделируемых Клинических Сценариев. Все они включает в себя описание места действия и состояния пациента, целей, необходимого оборудования и медикаментов, а также комментарии инструктора в удобном электронном формате.  

В учебных модулях имеются:

· Моделируемая Клиническая Документация Событий

· Сценарий лечения

· Справочная информация

· Исходная информация о патологии или травме

· Учебные цели

· Заметки инструктора

· Список оборудования и медикаментов
	Соответствие

	2.1.25.2
	Перечень входящих в базовый комплект клинических сценариев:
	

	2.1.25.3
	Нормальные роды
	Наличие

	2.1.25.4
	Инструмент ассистированные вагинальные роды
	Наличие

	2.1.25.5
	Роды в тазовом предлежании
	Наличие

	2.1.25.6
	Эклампсия
	Наличие

	2.1.25.7
	Депрессия центральной нервной системы плода из-за лекарств, введенных матери
	Наличие

	2.1.25.8
	Тахикардия плода из-за лихорадки матери
	Наличие

	2.1.25.9
	Послеродовое кровотечение из – за атонии матки
	Наличие

	2.1.25.10
	Сердечно  - лёгочная недостаточность матери 
	Наличие

	2.1.25.11
	Плечевая дистоция
	Наличие

	2.2.
	Общие требования
	

	2.2.1.
	Инструкция на русском языке и иная официальная техническая документация
	Наличие 

	2.2.2.
	Гарантийная документация на русском языке
	Наличие

	2.2.3.
	Установка (инсталляция) оборудования
	Наличие

	2.2.4.
	Гарантийное и сервисное обслуживание за счет поставщика 
	Не менее 12 месяцев с момента ввода в эксплуатацию

	2.2.5.
	Обучение персонала работе на аппарате после инсталляции оборудования
	Наличие

	3.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	
	
	

	3.1.
	беспроводной робот-симулятор роженицы с автоматической системой родоразрешения, 

плод
	Наличие

	3.2.
	ПО с интегрированной физиологической моделью матери и плода
	Наличие

	3.3.
	рабочая станция инструктора - ноутбук, 
	Наличие

	3.4.
	имитатор прикроватного монитора роженицы и плода - моноблок
	Наличие

	3.5.
	Очки дополненной реальности, шт.
	Наличие 6 шт.

	4.
	Технические требования и характеристики
	

	4.1.
	Беспроводная работа от аккумулятора не менее 2 часов
	Соответствие

	4.2.
	Встроенные аккумуляторы 
	Соответствие

	4.3.
	Возможность работы как от сети переменного тока, так и от аккумуляторов.
	Соответствие

	4.4.
	Работа от сети переменного тока  220 В
	Соответствие

	4.5.
	Управляющий компьютер, тип: Ноутбук
	Соответствие

	4.6.
	Операционная система: Windows
	Соответствие

	4.7.
	Процессор не менее:

Тактовая частота (MHz) не хуже  1100

Количество ядер процесстра  (шт.) не менее 2

Объем ОЗУ (Mb) не менее 4096

Жесткий диск Объем (Gb) не менее 120

Дисплей Диагональ (дюймы) не менее 13.3
	Соответствие

	4.8.
	Беспроводное рабочее место инструктора.  Управление на радиочастоте позволяет располагать рабочее место инструктора на отдалении от робота, за стеной или другим препятствием. 
	Соответствие

	4.9.
	Время зарядки аккумуляторов не более 4 часов
	Соответствие


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

№ 50 Манекен для отработки навыков родовспоможения и оказания приемов неотложной медицинской помощи в акушерстве
	№

п/п
	Наименование позиции/требуемые характеристики
	Значение параметра/

наличие параметра/

соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения

	1.1.
	Наименование: Манекен для отработки навыков родовспоможения и оказания приемов неотложной медицинской помощи в акушерстве
	

	1.2.
	Количество, шт
	
2

	1.3.
	Область применения: тренажер представляет собой реалистично выполненный полноростовый манекен с анатомическими ориентирами и предназначен для отработки целого ряда навыков без риска для роженицы и плода

· Родовспоможение в положении лежа на спине или на четвереньках

· Вакуум-экстракция

· Применение акушерских щипцов

· Наложение зажима на пуповину, ее пересечение

· Рождение плаценты

· Проверка целостности плаценты

· Влагалищное исследование для определения степени раскрытия шейки матки по шкале Бишопа

· Катетеризация мочевого пузыря

· Осмотр при помощи расширителя

· Ушивание эпизиотомии

· УЗ диагностика

Уход за роженицей, включая дородовой, родовой и послеродовой периоды
	Соответствие

	2.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	2.1.
	Манекен роженицы в сборе. 
	Наличие

	2.2.
	Общие требования:
	

	2.2.1.
	Инструкция на русском языке и иная официальная техническая документация
	Наличие

	2.2.2.
	Гарантийная документация на русском языке
	Наличие

	2.2.3.
	Установка (инсталляция) оборудования

(для компьютеризированных симуляторов)
	Наличие

	2.2.4.
	Гарантийное и сервисное обслуживание за счет поставщика
	Не менее 12 месяцев с момента ввода в эксплуатацию

	2.2.5.
	Обучение персонала работе на аппарате после инсталляции оборудования
	Наличие

	3.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	3.1.
	Манекен роженицы в сборе
	Наличие

	3.2.
	Инструкция на русском языке
	Наличие

	4.
	Технические требования и характеристики:
	

	4.1.
	Кожа изготовлена из мягкого синтетического материала, реалистично имитирующего кожу человека по тактильным и визуальным характеристикам. Материал гениталий очень эластичный и прочный.
	Наличие

	4.2.
	Анатомические ориентиры включают седалищные ости и лобковый симфиз, копчик.
	Наличие

	4.2.
	Анатомически корректный родовой канал, седалищные ости и лобковые связки
	Наличие

	4.3.
	Манекен позволяет выполнить:

· Оценка молочных желез 

· Эпидуральная анестезия 

· Уход за промежностью

· Катетеризация мочевого пузыря

· Интубация дыхательных путей

· Использование кислородной маски

· Аспирация содержимого дыхательных путей и желудка

· Парентеральное питание

· Уход за ротовой полостью

· В/в инъекции и канюлляция левой срединной вены

· Уход за канюлей на левой дорсальной вене

· Компрессии грудной клетки (СЛР)
	

	4.4.
	Имитация движений плода по родовым путям в ручном режиме
	Наличие

	4.5.
	За счет съемной брюшной стенки возможно наблюдение за продвижением плода
	Наличие

	4.6.
	Модули для акушерского осмотра,  УЗД, осмотра шейки матки, родового модуля и ушивания эпизиотомии съемные и могут быть легко закреплены на манекене.
	Наличие

	4.7
	Модуль акушерского осмотра
	Наличие

	
	Особенности модуля акушерского осмотра:

· Пальпация (например, приём Леопольда, оценка цефалопельвиальной диспропорции)

· Аускультация ЧСС плода (ЧСС варьируется в пределах от 60 до 180)

· Возможность репозиции плода

· Измерение обхвата живота, высоты дна матки, внешняя пелвиметрия
	Наличие

	4.8.
	Модуль УЗД
	Наличие

	
	Особенности модуля УЗ-диагностики:

· Скрининг на 23 неделе беременности

· Измерение плода, используя бипариетальный диаметр, окружность живота, длину бедренной кости и др.

· Измерение объема амниотической жидкости

· Определение прилежания плода
	Наличие

	4.9.
	Модуль осмотра шейки матки
	Наличие

	
	Особенности модуля осмотра шейки матки:

· 5 вариантов матки с разной степенью раскрытия шейки

· Определение положения головки плода

· Определение по шкале Бишопа
	Наличие

	4.10.
	Сменные вставки с шейками матки легко устанавливаются в фантом. На одной модели представлена головка плода с задним родничком.
	Наличие

	4.11.
	Фантом позволяет имитировать опускание головки плода из положения «минус 3» до «плюс 6».
	Наличие

	4.12.
	Родовой модуль
	Наличие

	4.13.
	Особенности родового модуля:

· Различное положение роженицы в родах (на спине, на боку, на четвереньках)

· Головное и тазовое предлежание плода

· Вакуум экстракция и использование акушерских щипцов

· Наложение зажима на пуповину и ее пересечение

· Рождение плаценты

· Проверка целостности 

· Введение мочевого катетера

· Защита области промежности от разрывов
	Наличие

	4.14.
	Модуль ушивания эпизиотомии
	Наличие

	4.15.
	Особенности модуля ушивания эпизиотомии:

· Перинеопластика: вертикальный матрацный шов, один прерывистый шов

· Наложение шва при разрыве первой степени
	Наличие

	4.16.
	Возможна отработка навыков наложения шва на промежность при разрывах I степени. За счет инновационного материала исполнения возможна многократная отработка навыка. Возможно наложение вертикального матрацного шва и узлового шва.
	Наличие

	4.17.
	Послеродовый модуль
	Наличие

	
	Особенности послеродового модуля:

· Оценка матки в ранний послеродовый период (4 варианта)

· Измерение и пальпация дна матки

· Массаж матки в послеродовый период

· Оценка анального пролапса

· Уход за половыми органами, оценка их состояния
	Наличие


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

51. Фантом имитации родов

	№

п/п
	Наименование позиции /

требуемые характеристики
	Значение параметра/ наличие параметра/

соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения
	

	1.1.
	Наименование: фантом имитации родов
	Соответствие

	1.2.
	Количество, шт.:
	4

	1.3.
	Область применения: предназначен для демонстрации и отработки навыков стандартных акушерских манипуляций:

· нормальные роды в головном предлежании

· роды в тазовом предлежании

· многоплодная беременность

· применение акушерских щипцов

· кесарево сечение

· эпизиотомия

· ушивание вульвы после разрывов или эпизиотомии

· имитация выпадения пуповины

· повреждение плаценты при родах
	Соответствие

	2.
	Общие требования: 
	

	2.1.
	Инструкция на русском языке
	Наличие

	2.2.
	Гарантийная документация на русском языке
	Наличие

	2.3.
	Гарантийное и сервисное обслуживание за счет поставщика
	Не менее 12 месяцев с момента ввода в эксплуатацию

	3.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	3.1. 
	Фантом в сборе, шт.
	Наличие 1 шт.

	3.2.
	Манекен плода с пуповиной и плацентой (мальчик и девочка), шт.
	Наличие 2 шт.

	3.3.
	Вставка вульвы, шт.
	Наличие 2 шт.

	3.4.
	Тальк – 1 шт.
	Наличие 1 шт.

	3.5. 
	Механизм продвижения плода, шт.


	Наличие 1 шт.

	3.6.
	Модуль приемов  Леопольда, шт.


	Наличие 1 шт.

	3.7.
	Модули вульвы в родах, шт.
	Наличие 6 шт.

	3.8.
	Сумка для хранения и транспортировки, шт.
	Наличие 1 шт.

	4.
	Технические требования и характеристики:
	

	4.1.
	Фантом представляет собой реалистично выполненный женский таз в натуральную величину со всеми основными анатомическими ориентирами и прорисованными костными структурами
	Соответствие

	4.2. 
	Кожа изготовлена из синтетического материала, имитирующего кожу человека по визуальным и тактильным характеристикам
	Соответствие

	4.3.
	Съемная диафрагмальная преграда и абдоминальная стенка для ручного размещения плода, тазовая полость реалистичного размера с анатомическими ориентирами, симуляционное дорсосакральное положение для реалистичной отработки родов
	Наличие

	4.4.
	Возможность использования акушерских щипцов во время симуляции
	Наличие

	4.5.
	Приемы Леопольда – пальпаторное определение положения плода
	Наличие

	4.6.
	Манекен плода представляет собой реалистично выполненную модель плода и две надувные подушки для имитации беременности на девятом месяце
	Соответствие

	4.7.
	Модель плода с пальпируемыми родничками, позвоночным столбом, плечами, локтями и коленями
	Наличие

	4.8.
	Возможно расположение плода в нормальном, ягодичном или боковом положении между подушками
	Соответствие

	4.9.
	Нижняя подушка обеспечивает подъем плода до желаемого положения, а верхняя имитирует плотность брюшной полости
	Соответствие

	4.10.
	Шесть родовых этапов показывают состояние шейки матки и влагалища до родов, во время родов и при рождении ребенка у первородящей женщины, а именно:

· Этап "минус 5": до начала родов

· Этап "минус 4": частичное открытие шейки матки

· Этап "минус 3": полное открытие шейки матки

· Этап "0": головка плода на уровне седалищной отдела позвоночника

· Этап "плюс 2": шейка матки в состоянии предельной дилатации

· Этап "плюс 5":  появление головки плода
	Наличие

	4.11.
	Механизм продвижения плода позволяет механически осуществлять продвижение плода по родовым путям. Сменная шейка автоматически расширяется по мере прогрессии родов; продвижение плода сопровождается его вращением в родовом канале. Выполнение необходимых манипуляций с вульвой для высвобождения лба, носа, ушей плода, промывание рта и носа. Вращение плеч для корректной техники родового пособия.
	Наличие

	4.12.
	Отрабатываемые навыки также включают:

· Определение положения плода пальпацией 

· Плечевая дистоция

· Внутриутробные манипуляции

· Пальпацию родничка плода

· Прощупывание головки, плечиков, позвоночника, коленок и локтей плода
	Соответствие


ТЕХНИЧЕСКОЕ ЗАДАНИЕ

52. Фантом вагинального осмотра
	№

п/п
	Наименование позиции /

требуемые характеристики
	Значение параметра/ наличие параметра/

соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения
	

	1.1.
	Наименование: фантом гинекологический
	Соответствие

	1.2.
	Количество, шт.
	2

	1.3.
	Область применения: отработка практических навыков гинекологического обследования половых органов женщины с использованием зеркал, бимануального исследования
	Соответствие

	2.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	2.1.
	Общее описание симулятора
	Наличие

	2.2. 
	Общие требования: 
	

	2.2.1.
	Инструкция на русском языке
	Наличие

	2.2.2.
	Гарантийная документация на русском языке
	Наличие

	2.2.3.
	Гарантийное и сервисное обслуживание за счет поставщика
	Не менее 12 месяцев с момента ввода в эксплуатацию

	3.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	3.1. 
	Фантом в сборе
	Наличие

	3.2.
	Сумка для хранения и транспортировки 
	Наличие

	3.3.
	Анатомические модели для гинекологических манипуляций:

· нормальная шейка для отработки введения и извлечения внутриматочной спирали

· нормальная рожавшая шейка

· шейка с эндоцервикальным полипом

· шейка с эктопией

· шейка с неопластическим процессом (карцинома)

· нормальная матка для отработки введения и извлечения внутриматочной спирали

· беременная матка 10 недель

· двое придатков
	Наличие

	4.
	Технические требования и характеристики:
	Соответствие

	4.1.
	Тренажер представляет собой реалистично выполненный женский таз с анатомическими ориентирами, маткой и придатками
	Соответствие

	4.2. 
	Материал тренажера изготовлен из мягкого синтетического материала, реалистично имитирующего кожу человека по тактильным и визуальным характеристикам
	Соответствие

	4.3. 
	Модель должна обеспечить отработку навыков: 
	

	4.3.1.
	Отработку навыков вагинального обследования с использованием влагалищных зеркал
	Соответствие

	4.3.2.
	Отработку навыков бимануального исследования
	Соответствие

	4.3.3.
	Взятие мазков на флору, онкоцитологию, зондирование матки, установка и удаление внутриматочной спирали
	Соответствие

	4.3.4.
	Отработку навыков пальпации матки нормальных размеров с патологическими образованиями матки и придатков 
	Соответствие
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