5
ТЕХНИЧЕСКАЯ СПЕЦИФИКАЦИЯ
12.Робот-симулятор пациента
	№ п/п
	Наименование позиции /
Требуемые характеристики
	Значение параметра / наличие параметра/
соответствие параметру

	1.
	Наименование, количество и область применения:
	

	1.1
	Наименование: робот-симулятор пациента
	Соответствие

	1.2
	Количество, компл.:
	4

	1.3
	Область применения: 
отработка навыков оказания медицинской помощи, оценка клинических компетенций врача 
	Соответствие

	2.
	Состав (комплектация) оборудования:
	

	2.1
	Робот-симулятор, шт.:
	1

	2.2
	Компьютер инструктора с комплектом для беспроводного управления роботом, шт.:
	1

	2.3
	Имитатор прикроватно монитора
с беспроводной передачей данных, шт.:
	1

	2.4
	Сетевой шнур и зарядное устройство, шт.:
	1

	2.5
	Интерфейс программы управления на русском и английском языке, шт.:
	1

	2.6
	Беспроводной микрофон, шт.:
	1

	2.7
	Емкость для физиологических жидкостей, шт.:
	1

	2.8
	Емкость для углекислого газа, шт.:
	1

	2.9
	Учебные модули моделируемых клинических сценариев в комплекте, включающем:
моделируемая клиническая документация событий;
сценарий лечения;
справочная информация;
исходная информация о патологии или травме;
учебные цели;
заметки инструктора;
список оборудования и лекарственных средств, не менее 20 сценариев
	Наличие

	2.10
	Программа для создания и редактирования собственных  клинических сценариев  (лицензия для установки не менее чем на 4 компьютера)
	Наличие

	2.11
	Библиотека лекарственных средств, применяемых у робота
	Наличие

	2.11.1
	Модель фармакологической системы, которая автоматически подсчитывает фармакокинетику и фармакодинамику, не менее чем 60 внутривенных и ингаляционных лекарственных средств
	Наличие

	2.11.2
	При введении лекарственных средств автоматически происходят соответствующие изменения в клиническом состоянии пациента и отслеживаемых параметрах  
	Наличие

	2.11.3
	Редактор лекарственных средств: создание и добавление в программу дополнительных лекарственных средств
	Наличие

	3.
	Технические требования 
и характеристики:
	

	3.1
	Работа от аккумуляторов
	Соответствие

	3.2
	Работа от сети переменного тока  110-240 В
	Соответствие

	3.3
	Управляющий компьютер: тип ноутбук, процессор не менее Core 2 Duo, тактовая частота (MHz) не ниже  2400, объем ОЗУ (Mb) не менее 4096,
жесткий диск объемом (Gb) не менее 250, дисплей диагональю (дюймы) не менее 15
	Соответствие

	3.4
	Беспроводное рабочее место инструктора. Управление на радиочастоте (а не через инфракрасный порт) 
	Соответствие

	3.5
	Функциональные характеристики 
	

	3.5.1
	Робот-симулятор является моделью реального человека 
	Соответствие

	3.5.2
	Полностью повторяет скелет человека, передает анатомическое строение человеческого тела. Позвоночник, шея, руки и ноги имеют реалистичную подвижность во всех суставах 
	Соответствие

	3.5.3
	Кожа робота по своим ощущениям и внешнему виду напоминает кожу человека 
	Соответствие

	3.5.4
	Симулятор демонстрирует признаки жизнедеятельности, такие как спонтанное дыхание, моргание, экскурсия легких, а также обеспечивает возможность регистрации у него параметров жизнедеятельности и реагировать на терапевтическое вмешательство автоматически – без участия инструктора
	Соответствие

	3.5.5
	Имитация повышенного внутричерепного давления: возможность мониторирования внутричерепного давления при помощи монитора датчиком внутричерепного давления
	Наличие

	3.5.6
	Секреция, истечение жидкостей
	Наличие

	3.5.6.1
	Имитация кровотечения 
	Наличие

	3.5.6.2
	Кровопотеря дает адекватное автоматическое изменение физиологии без запуска сценария
	Соответствие

	3.5.6.3
	Имитация мочеиспускания
	Наличие

	3.5.6.4
	Имитация кровотечения одновременно (до шести возможных зон), с одномоментным выделением секрета/жидкостей из глаз, ушей, рта 
	Наличие

	3.5.6.5
	Имитация секреции: пот, слюна, секрет из ушей и рта
	Наличие

	3.5.7
	Движения
	Наличие

	3.5.7.1
	Моргание век происходит автоматически и зависит от физиологического статуса пациента, в сознании он или нет
	Соответствие

	3.5.7.2
	Зрачки автоматически реагируют на свет и отражают состояние физиологии на текущий момент
	Соответствие

	3.5.7.3
	Имитация генерализованных судорог (дрожания всего тела)
	Наличие

	3.5.7.4
	Экскурсия легких
	Наличие

	3.5.8
	Звуки
	Наличие

	3.5.8.1
	
Аускультация звуков дыхания спереди и сзади не менее чем в 8 точках
	Соответствие

	3.5.8.2
	Независимая настройка вариантов звуков дыхания спереди и сзади не менее чем в 4 зонах
	Соответствие

	3.5.8.3
	
Звуки дыхания независимы и связаны с вентиляцией каждого легкого в случае спонтанной или механической вентиляции
	Соответствие

	3.5.8.4
	Аускультация тонов сердца независимо не менее чем в 4 зонах
	Соответствие

	3.5.8.5
	Аускультация перистальтики кишечника независимо не менее чем в 4 зонах
	Соответствие

	3.5.8.6
	Аускультируются тоны Короткова (все 5 фаз)
	Соответствие

	3.5.8.7
	Робот обладает речью, способен произносить «да», «нет», отдельные междометия, гортанные звуки: кашель, плач, стон, бормотание, свистящее дыхание, рвотные звуки. Звуки гортани: стридор
	Соответствие

	3.5.8.8
	Возможность воспроизводить слова инструктора, переданные по беспроводной связи
	Наличие

	3.5.9
	Сердечно-сосудистая система
	Наличие

	3.5.9.1
	Компьютерная модель сердечно–сосудистой системы  автоматически подсчитывает зависимые переменные (кровяное давление, сердечный ритм) в ответ на изменения в физиологическом статусе (кровотечение, внутривенное вливание, введение лекарственных средств)
	Наличие

	3.5.9.2
	Пульс прощупывается не менее чем на 14 точках. Отключение пульса во всех точках
	Соответствие

	3.5.9.3
	Пульс активируется при нажатии на соответствующую точку
	Соответствие

	3.5.9.4
	Каждый факт пальпации пульса регистрируется для дальнейшего анализа инструктором или обучающимся
	Соответствие

	3.5.9.5
	Автоматическая модель барорецепторного рефлекса
	Наличие

	3.5.9.6
	Автоматическая физиологическая модель снабжения миокарда кислородом с развитием:
полноценной имитации ишемии миокарда;
декомпенсированной сердечно-сосудистой недостаточности
	Наличие

	3.5.9.7
	Автоматический подсчет артериальных и венозных газов крови (PaO2, PaCO2, PvO2, PvCO2 и pH)
	Наличие

	3.5.9.8
	Автоматический подсчет гематокрита в ответ на внутривенные вливания. 
	Наличие

	3.5.9.9
	Дефибрилляция реальным медицинским аппаратом автоматически распознается, измеряется ее мощность и отображается на прикроватном мониторе  
	Соответствие

	3.5.9.10
	Разряд дефибриллятора регистрируется в протоколе 
	Соответствие

	3.5.9.11
	Кардиостимуляция автоматически распознается, измеряется и регистрируется с соответствующим физиологическим откликом
	Наличие

	3.5.9.12
	Центральные, бедренные и подключичные катетеры
	Наличие

	3.5.9.13
	Цианоз на пальцах рук и ног
	Наличие

	3.5.10
	Дыхательная система, воздушные пути, грудная клетка
	Наличие

	3.5.10.1
	Полностью независимые правое и левое легкие
	Наличие

	3.5.10.2
	Вентиляция любого из легких автоматически приводит к соответствующим звукам дыхания, экскурсиям грудной клетки и появлению легочного газообмена
	Соответствие

	3.5.10.3
	Дыхательные пути должны соответствовать реальному анатомическому строению их у пациента и обеспечивать выполнение медицинских процедур на дыхательных путях
	Наличие

	3.5.10.4
	Во время спонтанной вентиляции робот дышит с автоматически контролируемым респираторным объемом и частотой дыхательных движений, поддерживающих нормокапнию и нормальное насыщение кислородом.
	Наличие

	3.5.10.5
	Апноэ или гипервентиляция автоматически приводят к гиперкапнии, гипоксемии, снижению уровня насыщения оксигемоглобином и тахикардии
	Соответствие

	3.5.10.6
	Вентиляция легких на положительном давлении или восстановление спонтанной вентиляции автоматически возвращают робота к дыханию с соответствующим объемом, частотой дыхательных движений
	Соответствие

	3.5.10.7
	Проведение вентиляции легких с помощью маски или аппарата искусственной вентиляции легких. Объем и частота вентиляции определяется и подсчитывается  с автоматическим изменением физиологии пациента
	Соответствие

	3.5.10.8
	Спазм голосовой щели, окклюзия дыхательных путей, ларингоспазм, бронхиальная окклюзия
	Наличие

	3.5.10.9
	Трудные для интубации дыхательные пути
	Наличие

	3.5.10.10
	При неправильной интубации происходит растяжение желудка
	Наличие

	3.5.10.11
	Напряженный пневмоторакс/гемоторакс
	Наличие

	3.5.10.12
	Односторонний пневмоторакс моделируется таким образом, что грудная клетка растягивается с одной стороны, с другой же поднимается и опускается в зависимости от спонтанного дыхания
	Соответствие

	3.5.10.13
	Плевральная дренажная трубка (двусторонняя) с выделением секрета
	Наличие

	3.5.10.14
	Компрессия грудной клетки 
	Наличие

	3.5.10.15
	Патологически подвижная грудная клетка
	Наличие

	3.5.10.16
	Изменение сопротивления дыхательных путей 
	Наличие

	3.5.10.17
	Возможность повреждения передних зубов при манипуляциях, например, при интубации трахеи
	Наличие

	3.5.10.18
	Отек языка (две степени) 
	Наличие

	3.5.10.19
	Тризм
	Наличие

	3.5.10.20
	Выдвижение кпереди нижней челюсти
	Наличие

	3.5.11
	Мониторинг параметров пациента
	Наличие

	3.5.11.1
	Мониторинг физиологических параметров на имитаторе прикроватного монитора и на экране управляющего компьютера
	Соответствие

	3.5.11.2
	Неинвазивное артериальное кровяное давление
	Наличие

	3.5.11.3
	Центральное венозное давление
	Наличие

	3.5.11.4
	Sp02. Датчик на пальце объединен с монитором пациента и физиологической моделью ЭКГ
	Наличие

	3.5.11.5
	ЭКГ не менее чем в 3 отведениях
	Наличие

	3.5.11.6
	Подключение настоящего ЭКГ монитора не менее чем в 3 отведениях
	

	3.5.11.7
	Не менее 12 комплексов ЭКГ на прикроватном мониторе, пульс, сердечный ритм, плетизмограммапульсовой оксиметрии, АД, ЦВД
	Наличие

	3.5.11.8
	Температура крови
	Наличие

	3.5.11.9
	Температура тела
	Наличие

	3.5.11.10
	Плетизмограмма
	Наличие

	3.5.11.11
	Капнография
	Наличие

	4.
	Гарантийный срок:
	

	4.1
	Гарантийный срок с даты поставки
	Не менее 24 месяцев
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