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Проект заявки на закупку артроскопического комплекса для применения при оперативных вмешательствах в травматологии и ортопедии

Приложение 1
Лот № 1 «Артроскопический комплекс»

	№ п/п
	1.Соcтав (комплектация) оборудования
	2. Технические требования
	Кол-во (на 1 комплекс)

	2.1
	Медицинский цветной монитор
	2.1.1 Жидкокристаллический плоский монитор.
2.1.2 Диагональ не менее 20".
2.1.3.Разрешение FullHD.
2.1.4 Входы: SDI / HD-SDI, S-видео, RGB, DVI-D
2.1.5 Яркость: не менее 300 кд/м2.
2.1.6. Контраст: не менее 1300:1.
2.1.7 Угол зрения не менее 170 градусов по горизонтали и вертикали.
2.1.8 Время отклика не более 12 мс.
2.1.9 Сетевое напряжение: 100-240 V, 50/60 Гц.
2.1.10 Фиксация к стойке.
2.1.11 Сертифицирован как медицинский.
	1

	2.2
	Видеокамера – блок управления
	2.2.1 Встроенный модуль централизованного управления из стерильной зоны
2.2.2 Различимость деталей: не менее 3 раз.
2.2.3 Электронный цифровой Zoom изображения: не менее 4-ступеней.
2.2.4 Автоматическая система экспозиции, позволяющая иметь одинаковое качество изображения независимо от освещенности объекта в диапазоне: не менее 1/50 - 1/1000 сек.
2.2.5 Автоматический баланс белого цвета.
2.2.6 Функция фиксированного изображения, стоп-кадр.
2.2.7 Цифровой видеовыход DV, для цифрового архивирования.
	1

	2.3
	Видеокамера – головка
	2.3.1 Встроенный парфокальный Zoom-объектив, диапазон изменения фокусного расстояния: не менее 14-28 мм
2.3.2 Разрешение FullHD
2.3.3 Противобликовый эффект.
2.3.4 Стерилизация автоклавированием.
2.3.5 Управление периферийным оборудованием непосредственно с головки видеокамеры.
	2

	2.4
	Источник света ксеноновый
	2.4.1 Мощность не менее 300 Вт.
2.4.2 Рабочее напряжение: 100-240 В, 50/60 Гц.
2.4.3 Автоматическая регулировка уровня освещенности, цветовая температура: не менее 6000 К.
2.4.4 Дисплей с информацией уровня освещенности и количестве отработанных часов лампы.
2.4.5 Автоматическое тестирование рабочего состояния лампы с системой предварительного оповещения.
	1

	2.5
	Лампы ксеноновые
	2.5.1 Мощность: не менее 300 Вт.
2.5.2 Напряжение: не более 15 В.
2.5.3 Минимальный ресурс лампы 500 часов.
	3

	2.6
	Кабель волоконно-оптический
	2.6.1 Стекловолоконный.
2.6.2 Диаметр: не более 3,5 мм.
2.6.3 Длина: не менее 1,8 метра.
2.6.4 Стерилизация автоклавированием.
	4

	2.7
	Устройство видео документирования
	2.7.1 Язык меню: белорусский или русский.
2.7.2 Видеоформаты MJPEG, MPEG1, MPEG2.
2.7.3 Графические форматы BMP, JPG.
2.7.4 Архивируемый стандарт изображения: HD или FullHD.
2.7.5 Запись на USB или DVD.
2.7.6 Возможность управления с головки видеокамеры.
2.7.8 Совместимость с видеосистемами и интегрированными операционными, с больничной информационной системой.
	1

	2.8
	Артроскопи-ческий отсос/ирригатор
	2.8.1 Совмещение функции артроскопической помпы и отсоса.
2.8.2 Автоматический механизм распределения потоков жидкости.
2.8.3 Роликовый насос для подачи жидкости к пациенту и эвакуации жидкости с блокировочным рычагом.
2.8.4 Поддержание постоянства баланса между входящим и выходящим потоками жидкости для получения статического внутрисуставного изображения.
2.8.5 Переключение между шейверной рукояткой и тубусом артроскопа (канюлей).
2.8.6 Отсутствие колебательного поступления жидкости, автоматический контроль давления в диапазоне: 0,25 - 3,00 литра в минуту.
2.8.7 Интегрированное управление c шейверной системой. Функция синхронизации работы артропомпы с артрошейвером и наоборот.
2.8.8 Отображение основных параметров на дисплее.
2.8.9 Программируемые режимы давления, скорости подачи жидкости и отсоса.
2.8.10 Ножной переключатель.
	1

	2.9
	Трубки для отсоса/ирригатора
	2.9.1 Набор трубок с двумя пункционными иглами для ирригации (к пациенту). 
2.9.2 Встроенный датчик контроля давления.
2.9.3 Стерилизация автоклавированием.
	10

	2.10
	Моторная система: блок управления
	2.10.1 Сенсорный дисплей управления.
2.10.2 Диапазон регулировки числа оборотов в мин: 1000-15000об/мин.
2.10.3 Осцилляция, диапазон оборотов в мин: 500-3000 об/мин.
2.10.4 Программирование режимов работы инструментов: направления вращения, максимальная и минимальная скорость вращения, уровень торможения и сохранение этих параметров в памяти консоли.
2.10.5 Активация через клавиши рукоятки, педаль или сенсорный дисплей.
2.10.6  Ножная педаль управления в комплекте.
2.10.7 Функция пропорциональности числа оборотов от величины нажатия педали.
2.10.8 Автоматическое распознавание подключенных рабочих инструментов.
2.10.9 Одновременное подключение к консоли не менее двух рабочих инструментов.
	1

	2.11
	Моторная система: насадка шейвер
	2.11.1 Управление - на выбор - посредством кнопок на рукоятке или ножной педали.
2.11.2 Диапазон вращения фрезы в диапазоне: 500-15000 об/мин.
2.11.3 Диапазон в режиме осциллирующего вращения не менее
500-3000 об/мин.
2.11.4 Самофиксирующийся запорный механизм для шейверных лезвий.
2.11.5 Рычаг регулятора отсоса на рукоятке шейвера.
2.11.6 Стерилизация автоклавированием.
	2

	2.12
	Набор автоклавируемых многоразовых фрез для шейвера
	2.12.1 Резектор диаметром 3,5-4,0 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.2 Резектор диаметром 5,0-5,5 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.3 Резектор с изгибом 15 градусов, диаметром 3,5-4,2 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.4 Резектор агрессивный диаметром 3,5-4,0 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.5 Резектор агрессивный диаметром 5,0-5,5 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.6 Бор круглый диаметром 3,5-4,2 мм - 5 штук.
2.12.7 Бор круглый диаметром 5-5,5 мм - 2 штуки.
2.12.8 Бор овальный диаметром 4-5,5 мм - 5 штук.
2.12.9 Многоразовые, стерилизация автоклавированием.
	1

	2.13
	Стойка для видеооборудова-ния
	2.13.1 Передвижная с фиксирующим тормозом, антистатические колеса.
2.13.2 Выдвижной ящик и не менее 2 полок.
2.13.3 Интегрированный кабельный канал.
2.13.4 Разделительный трансформатор.
	1

	2.14
	Оптика диаметром 4 мм, направление взгляда
30 градусов
	2.14.1 Направление взгляда 30 градусов.
2.14.2 Диаметр 4 мм.
2.14.3 Крупноформатная, широкоугольная, с расширенным полем зрения: не менее: 90 градусов.
2.14.4  Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям.
2.14.5 Стерилизация автоклавированием.
	4

	2.15
	Оптика диаметром 4 мм, направление взгляда
70 градусов
	2.15.1 Направление взгляда 70 градусов.
2.15.2 Диаметр 4 мм.
2.15.3 Крупноформатная, широкоугольная, с расширенным полем зрения: не менее: 90 градусов.
2.15.4  Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям.
2.15.5 Стерилизация автоклавированием.
	1

	2.16
	Артроскопический тубус
	2.16.1 Диаметр: не более 6,0
2.16.2 Для использования с оптикой 0°, 30°, 70°, 90°
2.16.3 2 вращающихся крана для аспирации и ирригации
2.16.4 Автоматический замок
2.16.5 Обтюратор тупой для тубусов артроскопа
	5

	2.17
	Набор ручного артроскопического инструмента
	2.17.1 Кусачки прямые диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.2 Кусачки прямые, ширина разреза не более 2,7 мм - 3 шт.
2.17.3 Кусачки загнутые вверх под углом 15 градусов диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.4 Кусачки загнутые вверх под углом 15 градусов, ширина разреза не более 2,7 мм - 3 шт.
2.17.5 Кусачки загнутые в тубусе влево на 20-40 градусов диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.6 Кусачки загнутые в тубусе вправо на 20-40 градусов диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.7 Кусачки загнутые в тубусе влево на 20-40 градусов, ширина разреза не более 2,7 мм - 3 шт.
2.17.8 Кусачки загнутые в тубусе вправо на 20-40 градусов, ширина разреза не более 2,7 мм - 3 шт.
2.17.9 Биопсийные щипцы 3,4 - 4 мм - 1 шт.
2.17.10 Ретрактор мениска прямой, без кремальеры - 3 шт.
2.17.11 Ретрактор свободных тел, прямой, зубчатый, с кремальерой – 2 шт. 
2.17.12 Зонд-крючок, градуированный - 3 шт.
	1

	2.18
	Стерилизационные контейнеры
	2.18.1 Автоклавирование и газовая стерилизация.
2.18.2 Система фиксации стерилизуемых элементов.
*2.18.3 Количество и разновидности контейнеров - в строгом соответствии с указанным перечнем стерилизуемого оборудования и инструментария, а также в соответствии с технологией выполнения артроскопического вмешательства, предусмотренной производителем
	1



3. Дополнительные требования
3.1. Возможность стерилизации всех рабочих элементов комплекса автоклавированием.
3.2. Изделия должны быть устойчивы к климатическим и механическим воздействиям при эксплуатации и транспортировке.
3.3. Время прибытия сервисного инженера – в течение суток; время восстановления оборудования после поломки – не более 30 дней.
3.4. Соответствие оборудования стандартам электробезопасности (СЕ).
3.5. Устойчивость к дезинфекции в соответствии с действующими в республике санитарными правилами и нормами.

Приложение 2
Лот № 2 «Артроскопический комплекс для выполнения 
высокотехнологических оперативных вмешательств» 

	№ п/п
	1. Состав (комплектация оборудования)
	2. Технические требования
	Коли-чество, шт.

	2.1
	Медицинский цветной монитор
	2.1.1 Жидкокристаллический плоский монитор.
2.1.2 Диагональ не менее 26".
2.1.3 Разрешение Full HD.
2.1.4. Цветовая система PAL/NTSC
2.1.5 Разрешение не менее 1920 x 1080
2.1.6 Видео входы: DVI, 3G SDI, VGA, S Video
2.1.7 Видео выходы:  DVI, 3G SDI
2.1.8 Рабочее напряжение 100 – 240 В перем. тока, 50/60 Гц,
2.1.9 Фиксация на стойке на подставке
2.1.10 Сертифицирован как медицинский.
	1

	2.2
	Видеокамера, блок управления 

	2.2.1.Блок видеокамеры эндоскопической  для использования с  FULL HD 3-х чиповыми головками камер 
2.2.2. Питание 100 - 120 VAC/200 - 240 VAC, 50/60 Hz 
2.2.3. Включает: 400A сетевой шнур, длина 300 см, соединительный кабель, длина 20 см
	1

	2.3
	Видеокамера, головка 

	2.3.1 Видеоголовка эндоскопическая, 3-х чиповая  FULL HD
2.3.2.Разрешение 1920x 1080 pixels
2.3.3. Встроенный парфокальный Zoom-объектив 
2.3.4. Программируемые кнопки, управление периферийным оборудованием непосредственно с головки видеокамеры.
	2

	2.4
	Источник света ксеноновый  в составе: источник света,  сетевой кабель, кабель соединительный 
	2.4.1 Мощность не менее 300 Вт.
2.4.2 Рабочее напряжение: 100-240 В, 50/60 Гц
2.4.3 Автоматическая регулировка уровня освещенности. Цветовая температура: не менее 6000 К
2.4.4 Антивуальный насос
2.4.5 Дисплей с информацией уровня освещенности и количестве отработанных часов лампы.
2.4.6 Автоматическое тестирование рабочего состояния лампы с системой предварительного оповещения.
	1

	2.5
	Лампы ксеноновые

	2.5.1 Мощность: не менее 300 Вт
2.5.2 Напряжение: не более 15 В
2.5.3 Минимальный ресурс лампы 500 часов.
	3

	2.6
	Кабель волоконно-оптический
 
	2.6.1 Стекловолоконный
2.6.2 Диаметр: не более 3,5мм
2.6.3 Длина: не менее 1,8 метра.
2.6.4 Стерилизация автоклавированием.
	4

	2.7
	Устройство видео документирования

	2.7.1 Язык меню: русский.
2.7.2 Видеоформаты: MJPEG, MPEG1, MPEG2
2.7.3 Графические форматы BMP, JPG
2.7.4 Архивируемый стандарт изображения: до формата FULL HD
2.7.5 Запись на USB
2.7.6 Возможность управления с головки видеокамеры.
2.7.7. Совместимость с видеосистемами и интегрированными операционными, с больничной информационной системой
	1

	2.8
	Артроскопический отсос/ирригатор 

	2.8.1 Совмещение функции артроскопической помпы и отсоса.
2.8.2 Автоматический механизм распределения потоков жидкости
2.8.3 Роликовый насос для подачи жидкости к пациенту и эвакуации жидкости с блокировочным рычагом.
2.8.4 Поддержание постоянства баланса между входящим и выходящим потоками жидкости для получения статического внутрисуставного изображения.
2.8.5 Переключение между шейверной рукояткой и тубусом артроскопа (канюлей).
2.8.6 Отсутствие колебательного поступления жидкости, автоматический контроль давления в диапазоне: 0,25 - 3,00 литра в минуту
2.8.7 Интегрированное управление c шейверной системой. Функция синхронизации работы артропомпы с артрошейвером и наоборот
2.8.8 Отображение основных параметров на дисплее.
2.8.9 Программируемые режимы давления, скорости подачи жидкости и отсоса.
2.8.10 Ножной переключатель
	1

	2.9
	Трубки для отсоса/ирригатора 

	2.9.1 Набор трубок с двумя пункционными иглами для ирригации             
2.9.2 Встроенный датчик контроля давления
2.9.3 Стерилизация автоклавированием
	4

	2.10
	Моторная система: блок управления 

	2.10.1 Сенсорный дисплей управления.
2.10.2 Диапазон регулировки числа оборотов в мин: 1000-15000 об/мин 
2.10.3 Осцилляция, диапазон оборотов в мин: 500-3000 об/мин
2.10.4 Программирование режимов работы инструментов: направления вращения, максимальная и минимальная скорость вращения, уровень торможения и сохранение этих параметров в памяти консоли.
2.10.5 Активация через клавиши рукоятки, педаль или сенсорный дисплей
2.10.6 Функция пропорциональности числа оборотов от величины нажатия педали
2.10.7 Автоматическое распознавание подключенных рабочих инструментов.
2.10.8 Одновременное подключение к консоли не менее двух рабочих инструментов.
	1

	2.11
	Моторная система: насадка шейвер

	2.11.1 Управление  посредством кнопок на рукоятке 
2.11.2 Диапазон вращения фрезы в диапазоне: 1000 - 15 000 об/мин.
2.11.3 Диапазон в режиме осциллирующего вращения не менее
500-3000 об/мин.
2.11.4 Самофиксирующийся запорный механизм для шейверных лезвий  
2.11.5 Рычаг регулятора отсоса на рукоятке шейвера.
2.11.6 Стерилизация автоклавированием.
	2

	2.12
	Набор автоклавируемых многоразовых фрез для шейвера

	2.12.1 Резектор диаметром 4-4,5 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 7 штук.
2.12.2 Резектор диаметром 5,0-5,5 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 7 штук.
2.12.3 Резектор с изгибом 15 градусов, диаметром 3,5-4,5 мм, рабочая длина не менее 120 мм - 5 штук.
2.12.4 Бор круглый диаметром 3,5 – 4,2 мм - 5 штук.
2.12.5 Бор круглый диаметром 5 - 5,5 мм - 2 штуки.
2.12.6 Многоразовые, стериализация автоклавированием.
	1

	2.13
	Стойка для видеооборудования
 
	2.13.1 Передвижная с фиксирующим тормозом, антистатические колеса
2.13.2 Не менее двух полок.
2.13.3 Интегрированный кабельный канал 
2.13.4 Ящик с замком
	1

	2.14
	Оптика диаметром 4 мм, направление взгляда 30° для артроскопии коленного сустава

	2.14.1 Направление взгляда 30 °
2.14.2 Диаметр 4 мм
2.14.3 Крупноформатная, широкоугольная, с расширенным полем зрения: не менее: 90 °.
2.14.4 Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям (сапфировая и т.п., обязательна ссылка на печатную продукцию производителя).
2.14.5 Стерилизация автоклавированием.
	4

	2.15
	Оптика диаметром 4 мм, направление взгляда 70 ° для артроскопии коленного сустава


	2.15.1 Направление взгляда 70 °
2.15.2 Диаметр 4 мм
2.15.3 Крупноформатная, широкоугольная, с расширенным полем зрения: не менее: 90 градусов.
2.15.4  Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям (сапфировая и т.п., обязательна ссылка на печатную продукцию производителя).
2.15.5 Стерилизация автоклавированием.
	1

	2.16
	Артроскопический тубус для артроскопии коленного сустава


	2.16.1 Диаметр: не более 6,0
2.16.2 Для использования с оптикой 0°, 30°, 70°, 90°
2.16.3 2 вращающихся крана для аспирации и ирригации
2.16.4 Автоматический замок
2.16.5 Обтюратор, тупой, для тубусов артроскопа
	5

	2.17
	Набор ручного артроскопического инструмента для артроскопии коленного сустава

	2.17.1 Кусачки прямые диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 5 шт.
2.17.2 Кусачки загнутые вверх под углом 15 ° диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм – 5 шт.
2.17.3 Кусачки загнутые в тубусе влево на 30-45 ° диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.4 Кусачки загнутые в тубусе вправо на 30-45 ° диаметром не более 3,0 мм, ширина разреза не менее 3,4 мм - 3 шт.
2.17.5 Биопсийные щипцы 3,4 - 4 мм - 2 шт.
2.17.6 Ретрактор мениска прямой с фиксатором - 3 шт.
2.17.7 Ретрактор свободных тел, прямой, зубчатый, с фиксатоорм – 2 шт. 
2.17.8 Зонд-крючок, градуированный - 3 шт.
	1

	2.18
	Оборудование для артроскопии тазобедренного сустава

	2.18.1
	Направляющее устройство для определения точек артроскопических доступов
	2.18.1.1 Монтируется непосредственно на тубус артроскопа
2.18.1.2 Имеет набор направляющих приспособлений  для точной ориентации артроскопических доступов в нескольких плоскостях 

	2

	2.18.2
	Тубус артроскопа высокопоточный для артроскопии тазобедренного сустава с принадлежностями
	2.18.2.1 Диаметр: не более 6,0
2.18.2.2 Длина: не менее 13 см
2.18.2.3 Для использования с оптикой  30°, 70°
2.18.2.4    Два поворотных  крана для аспирации и ирригации
2.18.2.5  Самозащелкивающийся  замок

	4

	2.18.3
	Комплект обтюраторов для тубуса
	2.18.3.1 Обтюратор тупой, для использования с тубусами артроскопа высокопоточными, 4 шт
2.18.3.2 Обтюратор канюлированный с рукояткой, для использования с тубусами артроскопа и направляющей спицей, 3 шт.
	1

	2.18.4
	Направляющий комплект инструментов: спица и игла 
	2.18.4.1 Направляющая спица, размеры в соответствии с размерами иглы 2.18.4.2 Игла для использования с направляющей спицей и обтуратором 
	10 

	2.18.5
	Стержень-направитель

	2.18.5.1 Канюлированные 
2.18.5.2 Для использования с тубусами артроскопов и направляющей спицей
	4

	2.18.6
	Оптика для артроскопии тазобедренного сустава, 30°

	2.18.6.1 Широкоугольная, переднебоковое поле зрения 30°
2.18.6.2 Диаметр не менее 4 мм
2.18.6.3 Длина не менее 18 см
2.18.6.4 Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям (сапфировая и т.п., обязательна ссылка на печатную продукцию производителя).
2.18.6.5 Стерилизация автоклавированием.
	2

	2.18.7
	Оптика для артроскопии тазобедренного сустава, 70°

	2.18.7.1 Широкоугольная, боковое поле зрения 70°
2.18.7.2 Диаметр не менее 4 мм
2.18.7.3 Длина не менее 18 см
2.18.7.4 Дистальная торцевая линза из материала, устойчивого к механическим повреждениям (сапфировая и т.п., обязательна ссылка на печатную продукцию производителя).
2.18.7.5 Стерилизация автоклавированием.
	2

	2.18.8
	Нож для артроскопии тазобедренного сустава
	2.18.8.1 Нож  прямой,  заостренный 
2.18.8.2 Длина не менее 11 см  
	2

	2.18.9
	Кюретка для артроскопии тазобедренного сустава
	2.18.9.1 Кюретка с  овальным острым наконечником 
2.18.9.2 Изгиб дистальной части  не более 30°
2.18.9.3 Длина не менее 13 см
	2

	2.18.10
	Направляющее устройство на рукоятке для введения инструмента
	2.18.10.1  Угол 120°
2.18.10.2  Длина не менее 120 мм
2.18.10.3  Вращающаяся рукоятка
2.18.10.4  Дистальный конец атравматический
2.18.10.5  Рабочая часть в виде полутрубки
	4

	2.18.11
	Комплект крючков-пальпаторов для тазобедренного сустава
	2.18.11.1 Прямой, длина не менее 20 см, длина крючка не более 3 мм, 2 шт.
2.18.11.2 Изогнутый, длина не менее 20 см, длина крючка не более 3 мм, изгиб дистального конца  не более 10°, 2 шт.
	1

	2.18.12
	Комплект выкусывателей для артроскопии тазобедренного сустава 
	2.18.12.1 Рабочая часть из нержавеющей стали, прямая, рабочая длина не менее 190 мм – 3 шт. 
2.18.12.2 Рабочая часть из нержавеющей стали, изогнута под углом 15°, рабочая длина не менее 190 мм – 3 шт.,
	1

	2.18.13
	Набор долот микрофрактурных 
	2.18.13.1 Длина рабочей части не менее 18 см, наклон дистального конца 30° – 2 шт.
2.18.13.2 Длина рабочей части не менее 18 см, наклон дистального конца 70°– 2 шт.
	1

	2.18.14
	Набор инструмента для артроскопии тазобедренного сустава: для атравматичного захвата нитей
	2.18.14.1 Изготовлен из нержавеющей стали, с открывающейся вниз лопастью, рабочая длина не менее 185 мм, прямой, – 1 шт.,
2.18.14.2 Изготовлен из нержавеющей стали, с открывающейся вниз лопастью, рабочая длина не менее 185 мм, изогнутый, – 1 шт.,
2.18.14.3 Изготовлен из нержавеющей стали, с открывающейся лопастью, рабочая длина не менее 185 мм, пенетрирующий, прямой – 1 шт.,
2.18.14.4 Изготовлен из нержавеющей стали, с открывающейся лопастью, рабочая длина не менее 185 мм, пенетрирующий, изогнутый – 1 шт.
2.18.14.5 Изготовлен из нержавеющей стали, рабочая часть должна иметь  загнутые концы и быть предназначена для атравматичного захвата нитей и манипуляции ими при артроскопических операциях, рабочая длина не менее 190 мм – 1 шт.
	1

	2.18.15
	Резак для нити 
	2.18.15.1 Предназначен для обрезания нити, в том числе особопрочной,  в тазобедренном суставе 
2.18.15.2 Рабочая часть в виде заостренной поверхности для обрезания нитей. 
2.18.15.3 Возможность обрезать сразу 2 нити
2.18.15.4 Рабочая длина не менее 190 мм.
	2

	2.18.16
	Толкатель узлов

	2.18.16.1 Изготовлен из нержавеющей стали. 
2.18.16.2 Предназначен для проталкивания артроскопически выполненного узла в тазобедренном суставе. 
2.18.16.3 Рабочая длина не менее 180 мм.
	2

	2.18.17
	Сверло для якорного фиксатора 
	2.18.17.1 Предназначено для формирования канала с целью последующего введения якорного фиксатора
2.18.17.1 Диаметр сверла не менее  2,3 мм ;  длина не менее 17,5 мм
	3

	 2.18.18
	Направитель сверла  для якорного фиксатора 
	2.18.18.1 Изготовлен из нержавеющей стали.
2.18.18.2 Представляет  собой полый стержень с   рукояткой. 
2.18.18.3 Наконечник направителя должен иметь форму с двумя выступающими острыми зубцами и диаметр, необходимый для использования со сверлом для якорного фиксатора
	2

	2.18.19
	Якорный фиксатор  c нитью для применения в тазобедренном суставе
	2.18.19.1 Нерассасывающийся
2.18.19.2 Поставляется в стерильной упаковке
2.18.19.3 Диаметр не менее 3 мм, длина не менее 10 мм
2.18.19.4 На установщике 
	10

	2.18.20
	Набор автоклавируемых многоразовых шейверных  фрез для артроскопии тазобедренного сустава 
	2.18.20.1 Резектор острый диаметром  не менее 4,5 мм,  рабочая длина не менее 180 мм, прямой - 10 штук.
2.18.20.2 Резектор острый диаметром  не менее 4,5 мм,  рабочая длина не менее 180 мм, изогнутый  - 6 штук.
2.18.20.3 Бор круглый диаметром 5 - 6 мм,  рабочая длина не менее 180 мм - 10 штук.
2.18.20.4 Многоразовые, стериализация автоклавированием.
	1

	2.19
	Стерилизационные контейнеры

	2.19.1 Автоклавирование и газовая стерилизация.
2.19.2 Система фиксации стерилизуемых элементов.
*2.19.3 Количество и разновидности контейнеров - в строгом соответствии с указанным перечнем стерилизуемого оборудования и инструментария, а также в соответствии с технологией выполнения артроскопического вмешательства, предусмотренной производителем
2.19.4 Должна быть предоставлена схема расположения стерилизуемого оборудования и инструментария в поставляемых стерилизационных контейнерах для их рационального использования.
	

	2.20
	Генератор для артроскопических операций
	2.20.1. Генератор должен обеспечивать абляцию, вапоризацию и коагуляцию мягких тканей, должен быть биполярным радиочастотным, с изолированным выходом.
2.20.2. Должен функционировать в биполярных режимах: холодный пульс, диссекция, смешанная вапоризация и диссекция.
2.20.3. При работе в режиме вапоризации высокочастотная энергия должна подаваться на наконечник электрода. Уровень энергии вапоризации для конкретного электрода должен автоматически устанавливаться по умолчанию посредством подсоединения электрода к генератору через рукоятку.
2.20.4. При работе в режиме диссекции, генератор должен подавать высокочастотное напряжение на активный электрод с целью рассечения  ткани и коагуляции без искрообразования. Режим смешанной вапоризации должен обеспечивать вапоризацию ткани в комбинации с гемостазом. Для обеспечения безопасности для оптических систем, генератор должен отключать энергию на несколько секунд при малейшем контакте электрода с оптикой внутри сустава.
2.20.5. Вольтаж: не более 90-132 вольт RMS, 198-264 вольт RMS
2.20.6. Номинальный рабочий диапазон: не более 100-120/220-240V RMS 50/60 Hz
2.20.7 Управление генератором с помощью рукоятки электрода
	1

	2.21
	Кабель для генератора
	Кабель   должен соединять биполярный аблятор с источником переменного тока.
	1

	2.22
	Электроды для генератора
	2.22.1 Электрод должен быть биполярным и  состоять из  части  для подсоединения к рукоятке, соединительного стержня и  наконечника (электрода). 
2.22.2 На рукоятке должны быть расположены  кнопки, активирующие режим диссекции, коагуляции и переключение между режимами. 
2.22.3 Электрод должен  уменьшать объем тканей в режиме холодного пульса, создавая температуру не более 70 градусов Цельсия.  
2.22.4 Длина соединительного стержня должна быть не менее 140мм.
2.22.5  Отсутствие чипа
	10


 
3. Дополнительные требования
3.1 Размеры и технические параметры всех составных частей оборудования должны соответствовать технологии выполнения артроскопического вмешательства, предусмотренной производителем
3.2. Возможность стерилизации всех рабочих элементов комплекса автоклавированием.
3.3 Изделия должны быть устойчивы к климатическим и механическим воздействиям при эксплуатации и транспортировке.
3.4  *Поставщик должен предоставить обязательство по обучению врача-специалиста технике артроскопической хирургии тазобедренного сустава  с применением поставляемого оборудования в одной из клиник, имеющей достаточный опыт в данной области. 

[bookmark: _GoBack]Пункты технических требований, отмеченные «*», имеют важное значение и должны быть представлены участниками. 
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